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22270006 Dennis Adolfo Jiménez Pérez

22270054 Alan Oswaldo Toledo del Toro

22270024 Mauricio Abelardo Cordero Pérez

22270011 Carlos Antonio salazar Trinidad

21270611 Edvin Gumaro Ríos Pérez

21270598 Alfonso de Jesús Gordillo Vargas

21270615 Kevin Samuel Tamayo Gómez

21270623 Joaquín Aguilar Hernández

09:40 2502-07
Balmyá Sistema de Información sobre nutrición y 

dieta de los animales del Zoomat
TD DT 22270038 Armando Hernández Hernándz

Galdino Belizario 

Nango Solís

Jesús Carlos 

Sánchez Guzmán

Germán Ríos 

Toledo

10:00 2502-08
Sistema de cobro y registro de las personas que 

visitan el Zoomat
TD DT 21270617 Alex Abimael Valencia Pino

Galdino Belizario 

Nango Solís

Germán Ríos 

Toledo

Jesús Carlos 

Sánchez Guzmán

10:20 2502-09
Balamyá Sistema de información sobre historial 

médico de los animales del Zoomat
TE DT 21270641 Jesús Javier Jiménez Gutiérrez

Jesús Carlos 

Sánchez Guzmán

Francisco de 

Jesús Suárez Ruíz

Galdino Belizario 

Nango Solís

10:40 2502-10
sistema de Información para el registro de fauna 

que habita en el Zoomat
DS DT 22270027 Federico Díaz Cabrera

Jesús Carlos 

Sánchez Guzmán

Francisco de 

Jesús Suárez Ruíz

Galdino Belizario 

Nango Solís

22270040 Ángel Esau López López

22270052 Daniel Emilio Rivera Esquínca

21270586 Martín Alejandro Cruz Méndez

11:00 2502-13
ServiTec: Plataforma digital para la contratación 

de srvicios técnicos
TD E
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09:20 2502-11
Reingeniería para el módulo de compras para la 

empresa XENIO ERP
TD DT

09:00 2502-05
Sistema de ventas basado en IA con gestión 

automática de pedidos y usuarios
TD DT

Mónica Laurent 

León Juárez

Roberto Cruz 

Gordillo

Alicia González 

laguna

Aída Guillermina 

Cossio Martínez

Galdino Belizario 

Nango Solís

Néstor Antonio 

Morales Navarro

Néstor Antonio 

Morales Navarro

Aída Guillermina 

Cossio Martínez

Galdino Belizario 

Nango Solís
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09:00 2502-14
Técnicas de Recuperación de contexto para 

modelos generativos de lenguaje
RC I

20271193 Yordi Julian González Arce

Germán Ríos 

Toledo

Raúl Paredes 

Trinidad

Madain Perez 

Patricio

09:20 2502-12 App no lineal de ecuaciones diferenciales TD DT 22270016 Pedro Edson Anza Avendaño
Roberto Cruz 

Gordillo

Alicia González 

laguna

Jorge William 

Figueroa Corzo

20270244 Vanessa del Rosario Guzmán Ugarte

21270671 Leonardo González Sánchez

21270683 Yahir Pérez Yáñez

22270049 Amanda del Rocio Ponce Sánchez

22270034 Axel Yael Gómez Morales

21271218 Brayan Moisés Chigua Aguilar

21270170 Gabriel Alejandro Hernández Gómez

21270679 Flor Amaín López Pérez

21270673 Emmanuel Gutiérrez Solís

21270691 Wendy Jasmin Santos Molina

21270180 Marcos Antonio Ortiz Jonapa

Octavio Ariosto 

Ríos Tercero

Francisco de Jesús 

Suárez Ruíz

Rosy Ilda Basave 

Torres
10:00 2502-06

Gestión del repositorio de proyectos generados en 

foros Académicos de la carrera de Ing. En 

Sistemas Computacionales

DS DT

Imelda Valles 

López

María Guadalupe 

Monjarás Velasco

María Guadalupe 

Monjarás Velasco

Ciclalli Cabrera 

García

Ciclalli Cabrera 

García

11:00 2502-04
Control y administración de transporte público 

RGC
TD DT

DT
Aída Guillermina 

Cossio Martínez

Germán Ríos 

Toledo

Héctor Guerra 

Crespo

10:40 2502-03 Osborne TD DT
Imelda Valles 

López

10:20 2502-02
Sistema de Gestión Hospitalaria para la Clínica 

Coíta
TD
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Néstor Antonio 

Morales Navarro

Madaín Pérez 

Patricio

Héctor Guerra 

Crespo
09:40 2502-01

Sistema de visión artificial para la dirección líneas 

de cultivo y navegación autónoma en robots 

terrestres

TE I


